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Digitale Revolution
Nicht nur Maschinen-Design sondern Informations-Design verändert sich

Nicht nur Informations-Design sondern Interaktions-Design verändert sich
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Wie wurde das erreicht?

Mensch-Maschine-Interaktionsforschung



nicht autonom
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Was haben diese Systeme gemeinsam?

autonom

→ aktiv

Von Mensch-Maschine zu Mensch-Roboter



Von MMI zu MRI

• Bis vor kurzem:

• Experten interagieren mit Robotersystemen

• Zielsetzung: effiziente Maschinen 

• Heute: 

• Immer mehr unerfahrene NutzerInnen
interagieren mit Robotersystemen

• Neue Zielsetzung: intuitive Systeme

• Rückbesinnung auf die Ursprünge der MMI:

• Effizienz und Effektivität

• Benutzerfreundlichkeit und Nutzungserlebnis

• Akzeptanz und Technikfolgenabschätzung

“Human-robot interaction (HRI) can be defined as the 

study of humans, robots, and the ways they influence 

each other.” (Fong et al. 2001)
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GeisteswissenschaftenHRIRobotik

Involvierte Forschungsfelder
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Mensch-Roboter-Interaktionsforschung

possible “not mutually exclusive” research directions HRI can take (Dautenhahn 2007)

Roboter-zentriert Mensch-zentriert Kognitions-zentriert



Service Roboter der Zukunft…



Service Roboter zur Zeit…



Für die Zukunft

• Roboter müssen „lernen“ in unserer Welt zu agieren

• Sicher und produktiv

• In Beziehung zu andern Menschen

• In Beziehung zu andern Robotern/ Maschinen

• Roboter müssen „sinnvolle Aufgaben“ übernehmen

• Leistbar werden

• Sich in den Alltag integrieren

• Intuitiv zu bedienen sein



Die nähere Zukunft



Was müssen wir eigentlich wissen?

• In Bezug auf das Forschungsfeld

• Was sind die Fähigkeiten des Menschen?

• Was sind die Funktionalitäten des Roboters?

• Wie könnte/sollte die Interaktion aussehen?

• In Bezug auf den disziplinären Hintergrund

• Robotik, KI

• Psychologie, Sozialwissenschaften

• Linguistik

• Jus, Philosophie…

• Wir beobachten die Tendenz, dass MRI immer mehr zur eigenen Disziplin wird!
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